Panasonic

Autémata Programable FPOR
Servo Motor AC MINAS A6

Comunicacion Modbus RTU RS485
Ahorro de Espacio y de Cableado

Para Solucion Motion Control
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Conexion de hasta 31 ejes

Opcionalmente pueden tambiénj

conectarse reguladores de

temperatura y medidores de
energia.

*Segun especificaciones de Modbus

J

2016.03 | panasonic.net/pidsx/global

Especificaciones de control con FPOR

modelo con- Ultimo
vencional modelo
Salida FPOR &
pulsos Minas A6
FPOR Modbus
Capacidad | g4, Infinita*
de control
Max. No de
ejes contro- 4 ejes 31 ejes
lables

*Sin limites para la comunicatién serie
La resolucién dependera de la configuaracion
del amplificador



Ventajas de utilizar conexion Modbus

Funciones Ahorro de Comportamiento
mejoradas Costes mejorado

Edicion de parametros Facil anadir y quitar ejes Control de Alta resolucion
Admite cambios en el rango de inercia El cableado para el control es sélo la linea de  Baja vibracion, mayor precision en paradas
y en la frecuencia de amortiguacion comunicacion
Recopilacion de datos del servo Reduccion en horas de disefio/programacion Sin desviacidn de la posicion

Se recopilan datos sobre el factor de carga  Es muy sencillo obtener la posicién absoluta debido a ruidos
Mayor fiabilidad

y el par, para su monitorizacion remota

Propuestas para la monitorizacion del estado del motor y mantenimiento preventivo

~ A &
R MINAS AO
Automata Programable j Driver Servo motor AC
FPOR Serie ABSF / A6SG 50W a 5kW

CPU con puerto RS485 Modelo multi-funcion /
Comunicacion RS485

Pequefio y ligero
Alto par y alta velocidad
de operacidn

PLC compacto
Alta gama

Acepta redes de propésito
general

Para més informacién sobre Servo Motores y Drivers, por favor viste nuestra pagina
https://www.panasonic-electric-works.com/es/servoaccionamientos-y-motores.htm

usB RS485

Desde el PC servidor es posible recopilar
W |53 g% Modbus RTU

informacion del motor y realizar ajustes,

usando comunicacion Modbus RTU. [ _—— : \/ AV 4 AV V4
1 I M = f'W |

Monitorizacion de factores de carga y erro- ’

res Recopilacion del numero de elementos FPOR A6SG H ............ H |

que han fallado '

Ajuste de ganancia, etc. w @ @

Comprobacion desde ,
su smartphone -

Ethernet —

P~ 3 Modbus RTU
Comprobacicn onling @ 4 \/ AVAERV4
desde su ordenador Internet network >l AGSF ‘—‘- ‘—‘- ' “"7"’
FP7 ~ "y
AGSG H =
Autémata Programable FP7 Aprovechando la funcion Servidor Web de nuestro FP7, es posible — . B
obtener informacién de forma remota, como par, posicién, velocidad w; w; w:

del motor y tiempo total de operacion y utilizarla para monitorizacién de

estados, manejo de historial y realizacién de mantenimiento preventivo.

*Ethernet es una marca registrada de Fuji Xerox Co., Ltd y Xerox Corporation.
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